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Dans cet exposé on s’intéresse à la contrôlabilité interne de systèmes hyperboliques n × n par m < n
contrôles. Il existe quelques résultats sur la contrôlabilité de systèmes hyperboliques par des contrôles
au bord (voir par ex. [?]), mais aucun sur la contrôlabilité interne. On propose donc de discuter de ce
problème dans cet exposé. Dans une première partie on étudie le cas où les équations ont la même vitesse
de propagation. On démontre notamment une condition nécessaire et suffisante dans le cas linéaire. Dans
une seconde partie on étudie la situation plus complexe du cas où les vitesses sont différentes. On fait
alors face à un problème de ”perte de dérivées”. On donne des conditions suffisantes de contrôlabilité en
utilisant un théorème de point fixe de type Nash-Moser introduit par Mikhael Gromov [?]. Il s’agit d’un
travail en collaboration avec Fatiha Alabau-Boussouira et Jean-Michel Coron.
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